Mechatronika Il stopien — stacjonarne i niestacjonarne — propozycja zmian

stacjonarne niestacjonarne
Nazwa przedmiotu R | | | o | | |
Eil—imigioi_,.o_ Eil—imigioi_,.o_
o O | | | | QO | | | |
@ | | | @ w | | |
Blok A — przedmioty ogdlne
Negoc1ac1gwb|zne5|e : 1 2 i305 1 2 i125
Zarzgdzanie zespotem pracowniczym - -
Savoir-vivre i protokot dyplomatyczny ; ; ! !
) : : : . 3 2 30 |
Strategie marketingowe innowacyjnych produktow '
Zarzadzanie czasem - 3 1. 15 4 2 12
Koncepcje zarzgdzania nowoczesnym przedsiebiorstwem ' ' '
Jezyk obcy (angielski + niemiecki) 312 30 | 2 2 20 !
BHP 1 4 1 4
Wyszukiwanie literatury naukowej 2 | 2| 3 | 2
Metodologia prowadzenia prac badawczo-rozwojowych 1 1
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stacjonarne niestacjonarne
Nazwa przedmiotu R | | T |

5 L w =z o0 elE bWz oo

om0 s o mi
Wychowanie fizyczne 3 15
Zarzgdzanie dla inzynieréw 11 =15§ 11 |8
Blok B - Przedmioty podstawowe
Analiza wytrzymatosciowa konstrukcji mechanicznych 14 15 15 15 1.4 10 10 8
Teoria sterowania 1.2 E 15 15 1.3 E 8 |8
Modelowanie i symulacje uktadéw mechanicznych 1.5 E 30 30 14 E 12 12
Wspomaganie komputerowe zagadnien inzynierskich 1 1 515§ 1 1 8
Nadzorowanie i dynamika maszyn
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stacjonarne niestacjonarne
Nazwa przedmiotu T | | | | T | | | |

E K w =z o a5 5wz o0 0

T : : : : n L | | | |
Blok C — przedmioty kierunkowe
Modelowanie urzgdzen mechatronicznych 2 3 | 30 i 15 2 3 | 12 8
Zaawansowane metody obrobki ubytkowej i techniki 1 3 E 15 5305 12 5105 e
przyrostowe | | | |
Zastosowanie materiatow i metod inteligentnych 14 E 30 30 2 13 12 12
Uktady elektroniczne 13! 130 1513 E 12 8
Programowanie mikrokontroleréw 32-bitowych 1 3| 15 30 2 i 3 10 12
Optymalizacja konstrukcji mechatronicznych 2 13 115 15|15 2 3. 10 88
Roboty przemystowe
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stacjonarne niestacjonarne
Nazwa przedmiotu 0 | | | | L0 | | | |
E 5 w2z o - alE b wz o oo
wn L : : : : wn L : : : !
Blok C — przedmioty kierunkowe (cd.)
Systemy SCADA i sieci przemystowe 2 2 E 15 15 2 3 E 8 8
Informatyka przemystowa 3 3 30 15 3 3 E 12 8

....................................................................................................................................................................................................................................................................

Wizja maszynowa > 2. 15, 15 3 2 10 8
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stacjonarne niestacjonarne
Nazwa przedmiotu o : : : : o : : : :

S b wz o oalfhbwzoaa

T : : : : n L i i i i
Blok D1 - Konstrukcje i sterowanie urzadzen mechatronicznych
Seminarium przeddyplomowe 2 1 15| 3 1 8
Seminarium dyplomowe 3 3 45|43 16
Konstrukcja napedow ptynowych 2 2 15 150312 10 8
Przemyst 4.0 2 3. 3 15 3 3. 110 |8
Systemy wbudowane 2 2 15 153 3 E 12 8
Konstrukcja obrabiarek i robotow 15
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- Programowanie obrabiarek

Stacjonarne niestacjonarne
Nazwa przedmiotu o : : : : AT g g 5 :
S b wz o a5 wz oo
Blok D1 - Konstrukcje i sterowanie urzadzen mechatronicznych (cd.)
Praca przejSciowa 2 4 45 3. 4 20
- Automatyczne uktady transportu bliskiego | | | | | | |
- Zaawansowane modelowanie geometryczne 312 15| 1542 {8 . 8
- Advanced geometric modeling | | | | | | |
- Urzacllzema} sterowane numerycznie 3|2 15 | 15 4 1 2 8 8 |
- Bezpieczenstwo maszyn i urzgdzen |
Przygotowanie pracy dyplomowe; 3 11 60| 4 11 40
Programowanie systemow sterowania w mechatronice 3.2 30 4 2 12
- Cyfrowe przetwarzanie sygnatéw
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- Mobilne maszyny robocze

stacjonarne niestacjonarne
Nazwa przedmiotu T | | | | T | | | |
S Lw =z o 4§ L w3z o0 4o
o wi o wi
Blok D2 - Projektowanie mechatroniczne maszyn i pojazdéw
Seminarium przeddyplomowe 2 1 15| 3 1 8
Seminarium dyplomowe 3 3 45|43 16
Projektowanie zespotdéw podwozi pojazdéw 2 4 =30§ 15| 3 4 12 . 8
Projektowanie prototypdéw i stanowisk badawczych 2 13 5155 30| 33 E 10 12
Zaawansowane metody projektowania maszyn 2 2 15 151 3 1 2 | . 8 8
- Automatyczne uktady transportu bliskiego | | | | ---------
- Urzadzenia bezzatogowe i transportu osobistego 2 | 2 . 15 | 15| 3§ 3 | 10 | . 8
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- Zaawansowane modelowanie geometryczne
- Advanced geometric modeling

stacjonarne niestacjonarne
Nazwa przedmiotu o g g : : o g g 5 :
g L w2 o 4oa|lg 5w E O 2o
@ w | | | | @ w | | | |
Blok D2 - Projektowanie mechatroniczne maszyn i pojazdéw (cd.)
Praca przejSciowa 2 4 45 3. 4 20
Mechatroniczne sterowanie uktadami pojazdow 3.2 515; 15 4 02 8 | 8 |
Certyfikacja maszyn i pojazdow 3 2 1515 4.2, 8.8
Przygotowanie pracy dyplomowej 3 11 .60 | 4 11 | 40
- Programowanie obrabiarek | o oo Lo
- Elementy Przemystu 4.0 S42. 159 15 R B RN A
- Symulacje komputerowe w badaniach maszyn i | | | |
pojazdow N L
- Modelowanie i symulacja ruchu pojazdow 312 30 4 2 12




