ZALACZNIK 2

Widma przyspieszen drgan silnika GUNT PT500.19 przed i po procesie dekompozycji
multisynchronicznej (synchronizacja z czgstotliwo$cig obrotowa fo, czestotliwoscig sieci fs oraz
widmo sygnatu niesynchronicznego z fo i fs).

Przedstawione wyniki dotycza sygnalow rejestrowanych na przetworniku 1 dla we wszystkich
kierunkach pomiarowych oraz wybranych wprowadzonych wad produkcyjnych.

Punkty i kierunki pomiarowe zostaty oznaczone kolorami:

- pomiar realizowany na przetworniku 1 w Kierunku osiowym
- pomiar realizowany na przetworniku 1 w kierunku stycznym
- pomiar realizowany na przetworniku 1 w Kierunku promieniowym
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na czujniku 1 w kierunku osiowym do korpusu silnika przed i po procesie dekompozycji multisynchronicznej

Rys. 1. Widma przyspieszen drgan silnika GUNT PT500.19 rejestrowanych

(silnik bez wad) [opr. wiasne]
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Rys. 2. Widma przyspieszen drgan silnika GUNT PT500.19 rejestrowanych

(powiekszona niecentryczno$¢ wirnika wzgledem stojana o ok. 0,2 mm) [opr. wlasne]
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Rys. 3. Widma przyspieszen drgan silnika GUNT PT500.19 rejestrowanych
na czujniku 1 w kierunku osiowym do korpusu silnika przed i po procesie dekompozycji multisynchronicznej
(niewywazenie wirnika 180 g-mm) [opr. wiasne]
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na czujniku 1 w kierunku osiowym do korpusu silnika przed i po procesie dekompozycji multisynchronicznej

Rys. 4. Widma przyspieszen drgan silnika GUNT PT500.19 rejestrowanych

(powigkszony rezystancja fazy L3 o 1Q) [opr. wlasne]
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Rys. 5. Widma przyspieszen drgan silnika GUNT PT500.19 rejestrowanych
na czujniku 1 w kierunku osiowym do korpusu silnika przed i po procesie dekompozycji multisynchronicznej
(powiekszony rezystancja fazy L3 0 30Q2) [opr. wlasne]
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Rys. 6. Widma przyspieszen drgan silnika GUNT PT500.19 rejestrowanych

(catkowite odlaczenie fazy L.1) [opr. wlasne]
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Rys. 7. Widma przyspieszen silnika GUNT PT500.19 rejestrowanych
na czujniku 1 w kierunku osiowym do korpusu silnika przed i po procesie dekompozycji multisynchronicznej
(praca ze zwiekszonymi oporami ruchu) [opr. wlasne]
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Rys. 8. Widma przyspieszen drgan silnika GUNT PT500.19 rejestrowanych
na czujniku 1 w kierunku stycznym do korpusu silnika przed i po procesie dekompozycji multisynchronicznej
(silnik bez wad) [opr. wiasne]
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Rys. 9. Widma przyspieszen drgan silnika GUNT PT500.19 rejestrowanych
na czujniku 1 w kierunku stycznym do korpusu silnika przed i po procesie dekompozycji multisynchronicznej

(powigkszona niecentryczno$¢ wirnika wzgledem stojana o ok. 0,2 mm) [opr. wlasne]

10



2.0
18 -
.CS‘
g 1.6
2§ | ¢ ]
3 1.2 4
g2 | £
< 9 < 1.0 1
o5 08 |
8 (=)
Sy 06
8 04 |
= '
_g g 0.2 J |
2 0.0 S W NP it W .
= 0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800 2000
f[Hz]
2.0
18 -
=N 1.6 -
Q — N
2 o'e 1.4 A
S8 N | % 121
E€s | £ 4]
ges ©
L5E 08
oS5 £ 06
Q‘.ﬂ -S )
o X 1
23 § 0.4
SES|  oz|)| ||
e 0.0 N - | ‘ N ) Laddo. : ‘
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800 2000
f[Hz]
2.0
18 -
= 1.6
2
2T 14 -
SN | % 12
EES | £ 1,
ges ©
3Sc 0.8 1
o S 8 0.6 -
Q‘.(ﬂ % :
o X 1
23 g 0.4
S E&L 0.2 I l
e 0.0 ey ‘ — l | ‘ I
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800 2000
f[Hz]
2.0
- 18 -
“ —~ .
25 14 -
o &
Qo> N o 12 4
€Y > | E
o ﬁ c = 1.0 A
~ o N © -
g 2 08 |
— |
8_% % 0.6
o g 0.4 4
= :7;:‘ 0.2 -
EEis ' Ll
e 2 < 0.0 1 bt
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800 2000
f[Hz]

Rys. 10. Widma przyspieszen drgan silnika GUNT PT500.19 rejestrowanych
na czujniku 1 w kierunku stycznym do korpusu silnika przed i po procesie dekompozycji multisynchronicznej

(niewywazenie wirnika 180 g-mm) [opr. wiasne]

11



2.0
1.8 -
.w‘
g 1.6
28 | o]
£.8 B 12
g8 | E 10]
S FS © 0.8
B
S 2 0.6 -
8 04 |
= '
_g g 0.2 - 1 l
= 0.0 ‘ l‘L., FE Ata o .‘“I Al Ak lll“ ‘
= 0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800 2000
f[Hz]
2.0
1.8 -
=N 1.6 -
Q — N
2 o'e 1.4 A
S8 N | % 121
E€s | £ 4]
g8g | ¢
L5E 0.8 -
oS5 £ 06
Q‘.ﬂ _S '
g = § 0.4 -
S EZ 0.2 - l I
2 00 Loy o \ : | ) I ‘ l |
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800 2000
f[Hz]
2.0
1.8 -
= 1.6
Q.
T 1.4 -
2NN | & 121
EES | £ 1,
geg| =t
3Sc 0.8 1
o S 8 0.6 -
Q‘.(ﬁ % :
o X 1
23 g 0.4
T EZ 0.2
e 0.0 - A " : ‘ e ‘ ‘
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800 2000
f[Hz]
2.0
N 1.8 -
“ —~ .
>0 14
o &
Q- >N o 12 4
€Y > | E
o ﬁ c = 1.0 A
~ o N © -
38 = 0.8 -
— |
8_% % 0.6
= g 2 0.4 -
S -2 0 0.2
228 I ARV AT
;E'E 0.0 A ! Jl‘... A ad PO 1 W V1 W ‘l‘& ‘
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800 2000
f[Hz]

Rys. 11. Widma przyspieszen drgan silnika silnika GUNT PT500.19 rejestrowanych
na czujniku 1 w kierunku stycznym do korpusu silnika przed i po procesie dekompozycji multisynchronicznej
(powigkszony rezystancja fazy L3 o 1Q) [opr. wlasne]
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Rys. 12. Widma przyspieszen drgan silnika GUNT PT500.19 rejestrowanych
na czujniku 1 w kierunku stycznym do korpusu silnika przed i po procesie dekompozycji multisynchronicznej

(powigkszona rezystancja fazy L3 o 30Q) [opr. wlasne]
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Rys. 13. Widma przyspieszen drgan silnika GUNT PT500.19 rejestrowanych
na czujniku 1 w kierunku stycznym do korpusu silnika przed i po procesie dekompozycji multisynchronicznej
(calkowite odtaczenie fazy L1) [opr. wiasne]
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Rys. 14. Widma przyspieszen drgan silnika GUNT PT500.19 rejestrowanych
na czujniku 1 w kierunku stycznym do korpusu silnika przed i po procesie dekompozycji multisynchronicznej
(praca ze zwiekszonymi oporami ruchu) [opr. wlasne]
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Rys. 15. Widma przyspieszen drgan silnika GUNT PT500.19 rejestrowanych
na czujniku 1 w kierunku promieniowym do korpusu silnika przed i po procesie dekompozycji
multisynchronicznej (silnik bez wad) [opr. wlasne]
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Rys. 16. Widma przyspieszen drgan silnika silnika GUNT PT500.19 rejestrowanych
na czujniku 1 w kierunku promieniowym do korpusu silnika przed i po procesie dekompozycji
multisynchronicznej (powigkszona niecentryczno$¢ wirnika wzgledem stojana o ok. 0,2 mm) [opr. wlasne]
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Rys. 17. Widma przyspieszen drgan silnika Silnika GUNT PT500.19 rejestrowanych

na czujniku 1 w kierunku promieniowym do korpusu silnika przed i po procesie dekompozycji
multisynchronicznej (niewywazenie wirnika 180 g-mm) [opr. wlasne]
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Rys. 18. Widma przyspieszen drgan silnika silnika GUNT PT500.19 rejestrowanych

na czujniku 1 w kierunku promieniowym do korpusu silnika przed i po procesie dekompozycji

multisynchronicznej (powiekszony rezystancja fazy L3 o 1Q) [opr. wiasne]
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Rys. 19. Widma przyspieszen drgan silnika silnika GUNT PT500.19 rejestrowanych
na czujniku 1 w kierunku promieniowym do korpusu silnika przed i po procesie dekompozycji
multisynchronicznej (powiekszony rezystancja fazy L3 0 30Q) [opr. whasne]
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Rys. 20. Widma przyspieszen drgan silnika GUNT PT500.19 rejestrowanych
na czujniku 1 w kierunku promieniowym do korpusu silnika przed i po procesie dekompozycji
multisynchronicznej (catkowite odlaczenie fazy LL1) [opr. whasne]

21



widmo przed dekompozycja

multisynchroniczng

a [m/s?]

1.0
0.9
0.8
0.7
0.6
0.5

0.4 1

0.3
0.2
0.1
0.0

L.I.AJJIH ] In.u..u

|lln.. M
800

1000 1200 1400 1600 1800
f [Hz]

2000

widmo po dekompozycji

multisynchronicznej
(synchronizacja z fo)

a [m/s?]

1.0
0.9
0.8
0.7
0.6
0.5
0.4
0.3
0.2
0.1
0.0

[

b

lllll ]‘llg“l‘j‘L

0

200

400

600 800 1000 1200 1400 1600 1800

f[Hz]

2000

widmo po dekompozycji

multisynchronicznej
(synchronizacja z fs)

a [m/s?]

1.0
0.9
0.8
0.7
0.6
05
0.4
0.3
0.2
0.1
0.0

L

600 800 1000 1200 1400 1600 1800

f[Hz]

2000

widmo po dekompozycji
multisynchronicznej (sygnat

niesynchroniczny z f; i fs)

a [m/s?]

1.0
0.9
0.8
0.7
0.6
0.5
0.4
0.3
0.2
0.1
0.0

I“.JLA
y

AJ_Uu.A.MJJllI Ll

200

400

600 800 1000 1200 1400 1600 1800
f[Hz]

2000

Rys. 21. Widma przyspieszen drgan silnika GUNT PT500.19 rejestrowanych

na czujniku 1 w kierunku promieniowym do korpusu silnika przed i po procesie dekompozycji

multisynchronicznej (praca ze zwigkszonymi oporami ruchu) [opr. wiasne]

22



	ZAŁĄCZNIK 2

