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kierunek MECHANIKA I BUDOWA MASZYN

Zarzadzanie projektem badawczo-rozwojowym
Metody oceny ryzyka

Zarzadzanie ryzykiem

Podstawy tworzenia biznesplanu

Kierunki rozwojowe w projektowaniu i wytwarzaniu maszyn
Cele normalizacji

Deklaracja zgodnosci, dyrektywa maszynowa, znak CE

Metody badawcze stosowane w pracach badawczo-rozwojowych
Hipotezy badawcze

Podstawy metodyki eksperymentu

Cele ekobilansowania w inzynierii mechanicznej

Cykl zycia produktu w ujeciu inzynieryjnym

. Modelowanie w mechanice — etapy modelowania
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Deformacja uktadu ciagglego, lokalne miary deformacji i odksztalcenia
Modelowanie i symulacje komputerowe w mechanice

Modelowanie uktadéw — model fizyczny, matematyczny, obliczeniowy
Istota metody elementéw skonczonych 1 jej zastosowania

Wyboczenie. Metody wyznaczania sit krytycznych

Metody energetyczne. Zasada Menabrea

Stateczno$¢ konstrukcji

. Zastosowania twierdzenia Castigiliano
22.
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Prawo Hooke’a, modut Younga

Drgania swobodne i wymuszone

Czynna i bierna eliminacja drgan

Tlumienie drgan, wibrostabilno$¢

Parametry dynamiczne uktadow mechanicznych
Maszyny proste 1 ich zastosowanie w budowie maszyn
Tarcie w budowie maszyn

Sprawno$¢ maszyn

Materialy konstrukcyjne
Materialy narzedziowe
Materiaty kompozytowe

Metody 1 zastosowanie optymalizacji w projektowaniu maszyn
Zasady wspolbieznego projektowania maszyn

Poréwnanie projektowania wspotbieznego i1 sekwencyjnego
Zalety wspotbieznego projektowania maszyn

Struktura geometryczna powierzchni

Uktad tolerancji i pasowan

Bledy ksztattu 1 potozenia

Bledy i niepewnos$ci pomiaréw

Pomiary z zastosowaniem techniki wspotrzednosciowe;j
Tomografia komputerowa

InZynieria odwrotna
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kierunek MECHANIKA I BUDOWA MASZYN

Czynniki wptywajace na doktadno$¢ obrobki

Zakres doktadnos$ci obrobki w przemysle elektro-maszynowym

Napedy maszyn w przemysle elektromaszynowym

Uktady przeniesienie napedu

Dynamika uktadéw napedowych

Potagczenia w budowie maszyn

Zasada dziatania serwonapedu

Charakterystyka obrabiarek sterowanych komputerowo

Charakterystyka maszyn i urzadzen przeznaczonych do przetwarzania materiatow

Rola wzornictwa przemystowego w projektowaniu maszyn
Sztuczna inteligencja — definicja i ograniczenia

Obszary zastosowania sztucznej inteligencji w inzynierii
Zastosowanie systemow wizyjnych w inzynierii

Istota uczenia maszynowego

Specjalno$¢ Inzynieria wirtualna projektowania
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Krzywe 1 powierzchnie parametryczne

Techniki przedstawiania danych

Modele matematyczne przeplywow laminarnych i turbulentnych
Podziat i typy skaneréw 3D

Podstawowe techniki i zastosowania optymalizacji strukturalnej

Specjalno$¢ Inzynieria produkcji
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Badania nienieszczace wyrobow

Digitalizacja obiektow — urzadzenia stykowe 1 bezstykowe

Etapy projektowania narzedzi specjalnych

Metody wytwarzania przyrostowego

Technologie szybkiego wytwarzania narzedzi 1 serii prototypowych



